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Construction d’Arbres Binaires de Partitions
Multi-Criteres pour la Segmentation d’lmages

Jimmy Francky Randrianasoa, Universite de Reims Champagne-Ardenne ./C
Sous I'encadrement de Eric Desjardin, Camille Kurtz et Nicolas Passat

MOTS CLES CONTEXTE PROBLEMATIQUES

Partitionnement d’'image Limitation du paradigme "une image, une metrique”
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e [raitement dimage

e Simplification des informations lors de la prise en compte de
plusieurs sources (génération d’'une image fusionnee a partir de
plusieurs sources, adaptation de plusieurs metriques en une seule)

e Segmentation d'image
e Hiérarchie morphologique

e Arbre binaire de partitions = Perte d’'informations

e Multi-critéres e Besoin de connaissances a priori de I'expert

Extraction de zones homogenes
significatives d’'une scene donneée

OBJECTIFS

Extension du paradigme "une image, une metrique" en
un paradigme "multi-images et / ou multi-metriques”™

=- Rigidité du processus de segmentation

= Plus de travail pour l'utilisateur
- )

ARBRE BINAIRE DE PARTITIONS MULTI-CRITERES
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A Décision de fusion : valeur minimale

B Aréte supprimée EArétes fusionnées par paires EArétes mises a jour B Arétes non affectées
\_ J

STRATEGIES DE CONSENSUS

e absolues (min of mean, min of min)

e relatives locales (majority vote, most frequent, mean of rank)

e relatives globales (best average, best median ranking)

EXPERIMENTATIONS
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1 image PLEIADES de Strasbourg (2012); 2 métriques : couleur,
élongation. Stratégie : "mean of rank" (20%); de gauche a droite :
image + bordure, vérité terrain, BPT standard, BPT multi-criteres.
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M Aréte supprimée EArétes fusionnées par paires EArétes mises a jour Bl Arétes non affectées
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UIVI DES CONFLITS
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Expérimentation sur 2 images satellitaires (100 x 100 pixels) d’'une série
temporelle FORMOSAT-2 de Toulouse en 2007 (strategie "mean of rank").
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Segmentation multi-images dans le contexte de I'imagerie médicale PET / CT. De

gauche a droite : image CT, image PET, BPT multi-critéres.
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