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e Hiérarchie morphologique

e Incertitude

B

gmentation

Image d’'une zone

e Segmentation
= Extraction de connaissances

o Consensus sur un paysage géographique
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OBJECTIFS

PROBLEMATIQUES

Amelioration des capteurs d’acquisition d’images
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Multiplication des données + Niveau de détail plus élevé
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= Obsolescence des approches classiques
= Emergence d'imperfections des données

e Développement de strategies hierarchiques originales en
morphologie mathematique

e Intégration de mecanismes de gestion de l'imperfection
des donnees dans les processus d’analyse et de decision

e Développement d'outils logiciels pour le suivi des terri-
toires

Analyse morphologique
Arbres Binaire de Partitions(BPT)

Données

Parametres

Gestion de I'imperfection
Stratégies de consensus

Résultats
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ARBRE BINAIRE DE PARTITIONS (BPT)

En entree

L : partition initiale de I'mage I
Chaque nceud L C £ est connexe
par rapport Ay

Une fonction de valuation W
Permet le calcul de distances
entre les nceuds voisins

Sens de la création
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STRATEGIES DE CONSENSUS

e absolues (min of mean, min of min)

e relatives locales (majority vote, most frequent)

e relatives globales (best average, best median ranking)

Test sur 6 images (200 x 200 pixels) PLEIADES bruitées (bruit gaussien
(0 = 10%) et bruit impulsionnel (5%)) de Strasbourg en 2012.
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Exemples de criteres
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Test sur 3 images (200 x 200 pixels) d’'une série temporelle d'images
FORMOSAT-2 de Toulouse en 2007.
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